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Znak sprawy: FZ-281-171/16


WYMAGANIA TECHNICZE I TECHNOLOGICZNE – PODNOŚNIK 4 i 6 KOLUMNOWY FINKBEINER TYP EHB907 WRAZ Z UCHWYTEM PODNOSZĄCYM 
1. Oferowane podnośniki muszą być fabrycznie nowe (rok produkcji 2016), dobrej jakości, nieuszkodzone, nie mogą posiadać wad ukrytych, muszą posiadać parametry zgodne z podanymi poniżej oraz muszą być dopuszczone do obrotu handlowego.

2. Zastosowanie: do autobusów - przeznaczony do prac naprawczych, diagnostycznych, mycia pojazdów.

3. Opis ogólny: mobilne bezprzewodowe kolumny podnośnikowe,  do podnoszenia pojazdów synchronizacja z odcięciem awaryjnym, dodatkowe zabezpieczenie w postaci blokad mechanicznych na każdej kolumnie wraz z uchwytem podnoszącym - widły do podjęcia pojazdu za koła, regulowane w zakresie 155R13 – 13R22.5 (D = 550-1140 mm).
4. Parametry fizyczne:
4.1. napęd elektrohydrauliczny
4.2. silniki elektryczne DC o mocy: 2,2 kW 
4.3. udźwig dla jednej kolumny: 7,5 t 
4.4. uchwyt podejmujący za koło pojazdu (widłowy)
4.5. zakres regulacji uchwytu podejmującego: fi 550–1140 mm (155R13 – 13R22.5)
4.6. długość uchwytu podejmującego: 385 mm
4.7. wysokość uchwytu podejmującego: 100 mm
4.8. efektywna wysokość podnoszenia / skok siłownika: 1 750 mm
4.9. maksymalna wysokość podnoszenia: 1 850 mm
4.10. średnica kół przednich fi 100 mm
4.11. średnica koła tylnego fi 160 mm
4.12. wymiary gabarytowe (dł/szer/wys): 1190 x 1165 x 2255 mm
4.13. klasa ochronności IP 65 ( w trakcie ładowania baterii IP 44)
4.14. masa jednej kolumny: 540 kg
5. Cechy charakterystyczne:
5.1. każda kolumna zestawu identyczna (pełni funkcję kolumny głównej-sterującej lub kolumny podporządkowanej, w zależności od konfiguracji zestawu)

5.2. bezobsługowy, samosmarujący układ hydrauliczny

5.3. siłownik ukryty w kolumnie podnośnika

5.4. korpus siłownika mocowany u podstawy kolumny zapewniający ochronę gładzi tłoka siłownika przed uszkodzeniami w trakcie pracy podnośnika i w pozycji podniesionej

5.5. uchwyt do ręcznego przemieszczania kolumny zintegrowany przy każdej kolumnie

5.6. uchwyty do  przemieszczania kolumny za pomocą wideł wózka widłowego

5.7. blokada koła tylnego

5.8. układ sprężynowy umożliwiający ruch kolumny nieobciążonej i uniemożliwiający przemieszczanie kolumny pod obciążeniem

5.9. zabezpieczenie hydrauliczne i mechaniczne przed opadaniem

5.10. zabezpieczenie zaworem przelewowym przed przeciążeniem

5.11.  zawory proporcjonalne eliminujące zaburzenia prędkości ruchu

5.12. funkcja miękkiego startu silnika ze stopniowym wzrostem prędkości

6. Zasilanie

6.1.  bezobsługowe baterie akumulatorowe w każdej kolumnie 24V 100 Ah

6.2. wbudowana ładowarka akumulatorów 230V 50Hz 1,5A

6.3.  ładowanie baterii z sieci elektrycznej 230V 50Hz

6.4. przewód zasilania 10 m przy każdej kolumnie, wtyk standard 230V 50Hz z bolcem uziemiającym

6.5. gniazdo elektryczne 230V 50Hz standard z bolcem uziemiającym na każdej kolumnie

7.  maksymalna ilość cykli pracy na baterii:

7.1. ok. 20 przy maksymalnym obciążeniu

7.2. ok. 30 przy połowie maksymalnego obciążenia

8. czas ładowania baterii akumulatorów (około) 8 godz (pełne ładowanie) / 30 min. - dla jednego cyklu pracy

9.  możliwość jednoczesnego ładowania akumulatorów wszystkich kolumn z jednego gniazdka

10.  możliwość ładowania baterii akumulatorów w trakcie pracy podnośnika

11. komunikacja i sterowanie

11.1. komunikacja pomiędzy kolumnami bezprzewodowa sygnałem radiowym do zastosowań przemysłowych

11.2. możliwość jednoczesnej pracy do 10 kolumn w jednym zespole podnoszącym

11.3. możliwość jednoczesnej pracy do 10 zestawów obok siebie (10 różnych częstotliwości pracy)

11.4. sterowanie wszystkimi funkcjami identyczne na każdej kolumnie

11.5. konfiguracja ustawień zapisywalna w pamięci trwałej

11.6. programowana wysokość maksymalnego podnoszenia (limiter wysokości)

11.7.  napięcie sterowania bezpieczne: 24V DC

11.8. synchronizacja kolumn ciągła, nie inkrementowana

11.9. wyłącznik główny 0/1 na każdej kolumnie pełniący jednocześnie funkcję wyłącznika bezpieczeństwa

11.10. blokada wyłącznika głównego

11.11. wyłączniki funkcyjne czuwakowe tj. wymagające do działania stałego nacisku przez operatora

11.12. praca w trybie: wszystkie kolumny/pojedyncza kolumna /wybrana para kolumn/ wybrane pary

11.13. praca w trybie zwolnionej prędkości

11.14. wyświetlacz LCD o wymiarach 116 x 57 mm wbudowany w korpus kolumny, monochromatyczny, podświetlany

11.15. funkcje wyświetlane na wyświetlaczu LCD:

a) graficzna reprezentacja kolumn w zestawie

b) graficzne wskazanie kolumn aktywnych

c) graficzne wskazanie kolumn nieaktywnych

d) pozycja danej kolumny w zestawie

e) aktywna faza pracy podnośnika (podnoszenie, opuszczanie, krańcowa pozycja górna / dolna)

f) aktualna wysokość w cm

g) poziom naładowania baterii

h) siła sygnału radiowego

i)  numer kanału komunikacji
j) informacja o błędach.
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